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Limitacions:

* Tipus de broquet: Només portara instal-lats uns broquets. Poden ser el mateix model o combinacié de models, per tant aquests
broquets seran els responsables de fer tota I'aplicacié

* Numero de broquets: Es mantindra constant al llarg de tota I'aplicacid.

« Ample de treball: Depén del cultiu i de la maquina. Es mantindra constant al llarg de tota I'aplicacié. Pot canviar entre parcel-les.

* Velocitat de treball: Depén de molts factors, tractor, maquina, terreny. Normalment s’intentara mantenir constant per tal de no
modificar el comportament de la maquina.

* Rang de pressid de treball: Seria ideal que es mantingués constant. Variacions de pressio de treball afecten directament a la
mida de gota.
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Projecte PAGPROTECT

Aplicacio variable de productes fitosanitaris en fruiters
en base a mapes de prescripcio

Jordi Llorens
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Resultats

Volum d’aplicacié segons les dades del mapa d’aplicacio

Vigor baix Vigor mig Vigor alt
Error
Mean SD Mean SD Mean SD
(/ha)  (i/ha) (/ha)  (i/ha) (Vha)  (i/ha) l Estalvi de volum
(Teoric/Real)
UNIFORME
oy 711 99 699 57 717 128 3.29
VARIABLE 2ZM
i 385 59 - - 438 58 1.99% 41.2 % 140.1 %
VARIABLE 3ZM
201/, 393 72 394 57 433 43
e 1.0%  40.7%/40.1 %

SD: Desviacié Estandard
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Projecte PAGPROTECT
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Aplicacio variable de productes fitosanitaris en fruiters

Resultats

Volum d’aplicacié segons les dades del mapa d’aplicacio

Vigor baix Vigor mig Vigor alt
Error
Mean SD Mean SD Mean SD
(/ha)  (i/ha) (/ha)  (i/ha) (Vha) (/ha) l Estalvi de volum
( IReal)
UNIFORME
oy 719 179 700 35 712 66.7 31%
VARIABLE 2ZM
i345:114II//hhaa 377 38 457 35 4.3 % 138.7 %
VARIABLE 3ZM
201/ha, 355 67 394 69.9 445 29
e ' 1.4 % 139.8 %

SD: Desviacié Estandard

CT. 28 de Maig de 2026
iters en base a mapes de prescripcié

ris en

Resultats

Deposicio en
vegetacio

UNIFORME
W VARIABLE (2ZM)
W VARIABLE (3ZM)

Mitjana de recobriment (%)
+ Desviaci6 estandard
BN oW A v o N o®
o 65 8 8 8 88 3 8
Mitjana de recobriment (%)
+ Desviacio estandard
[ N - |
s 88 8 &8 8 3
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Aplicacio variable de productes fitosanitaris en fruiters
en base a mapes de prescripcio

Jordi Llorens

Resultats

Deposicio en sol

Mitjana de recobriment (%)
+ Desviacio estandard
Mitjana de recobriment (%)
+ Desviacio estandard
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Innovacio, i als fons FEDER-UE per financar els treballs exposats a
través del projecte PAGPROTECT (PID2021-1266480B-100).
Programa Jaume Serra Hunter promogut per Generalitat de
Catalunya.
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Jornada PATT. Projecte PAGQPROTECT. 28 de Maig de 2026
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