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Sensors utilitzats
CAMERES RGB-D

= Proporciona dades de color, profunditat i intensitat IR.

= Reconstruccions 3D en temps real sense parts mobils.
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Sensors utilitzats
FOTOGRAMETRIA (Structure from Motion + Multi-View Stereo)

= Avantatges: reconstruccions 3D molt precises.

= Limitacions: afectat per les condicions d’il-luminacio, elevat cost computacional.
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Sensors utilitzats
LiDAR (light detection and ranging)
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Estimacio de diametre i massa de fruits amb cameres RGB-D
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Estimacio de diametre i massa de fruits amb cameres RGB-D
« Estimacions de diametre ajustant diferents geometries
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Estimacio de diametre i massa de fruits amb cameres RGB-D
APPLE_2136 D, APPLE_2136 D, APPLE_2129 D, APPLE_2129 D,
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* Prediccio de massa (pomes visibles):
Weight predicted
Pixel sel. ROI Allometric weight RMSE MAE MAPE
prediction model lg] [gl [%] - .
Non-occluded apple dataset (n=14) { /W = —161.64 + 2.48 X D; +2.22 X D, o
MASK CF 3 11.088 9.184 5.1 .
MASK EF 3) 12.244 10.100 5.6 e
BBOX BB 3) 13.019 10.121 5.7
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Deteccio i seguiment de fruits en video

Video acquisition

|

Apple detection
(Yolov5)

|

Apple tracking
(ByteTrack)

|

Apple counting

DOI: 10.1109/MetroAgriFor58484.2023.10424135

Deteccio i seguiment de fruits en video

Video acquisition
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Apple detection
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Deteccio i seguiment de fruits en video

Fruits recol-lectats Prediccié

06/09/2021

—

MAE MBE MAPE N

Data (pomes) (pomes) (%) R? 8
[o2)

06/09/2021 38.43 -0.20 8.45% 0.66 g
o~

28/09/2021 34.98 0.15 7.47% 0.70

MAE = Mean Absolute Error
MBE = Mean Bias Error
MAPE = Mean Absolute Percentual Error DOI: 10.1109/MetroAgriFor58484.2023.10424135
R? = Coeficient de determinacio
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Mesura de fruits amb segmentacié amodal
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Mesura de fruits amb xarxes neuronals convolucionals de regressio

« Deteccio i estimacid de grandaria simultaniament.
« Error (MAE) en funcié del nivell de confianca:
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Ground Truth

Mesura de fruits amb xarxes neuronals convolucionals de regressio

Distribucio de diametres estimats i diametres reals:

Diameter [mm]

https://doi.org/10.1016/j.biosystemseng.2023.07.010
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Mesura de fruits amb segmentacio amodal

Avaluaci6 de les pomes detectades amb una Visibilitat >60%
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